Laboratorium mechatroniki i robotyki, sala 117N

Opiekun dr inz. Wiktor Hudy

Laboratorium mechatroniki i robotyki wyposazone jest w robota przemystowego firmy Kawasaki RS006L
oraz sprzet dydaktyczny firmy Festo Didactic. Gtdwne tematy realizowanych ¢wiczen to:

- Obstuga robota firmy Kawasaki (sterowanie/programowanie reczne za pomocg recznego
programatora oraz za pomocg komputera PC w jezyku AS),

- konstruowanie obwoddw pneumatyki i elektropneumatyki,

- badania ruchowe silnikdw indukcyjnych pradu przemiennego (3-fazowy i 1-fazowy) oraz silnika
pradu statego,

- badania i programowanie sterownikéw PLC obstugujacych silnik krokowy oraz serwomechanizm,



badania obiektéw |, Il i lll-rzedu réznych typdw, badania regulatoréw PID, badania prostych
uktaddéw regulacji ciggtej.
programowanie matych robotéw réznych konstrukcji,






